Specyfikacje Techniczne
ST-02-1 Roboty rozbiérkowe i demontazowe

Specyfikacja techniczna wykonania
| odbioru robot

ST-02-01
ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTAZOWE

(obiektéw liniowych, kubaturowych i demontaz instalacji i wyposazenia
w obiektach)

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspélnego Stownika Zamodwien
(CPV)
Dziat robot — 45000000-7 — Prace budowlane

Grupy robét wystepujace przy realizacji przedsiewziecia:

Gruparob6t  —45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii Igdowej i wodnej
Klasa robot — 45250000-4 — Roboty w zakresie instalowania, wydobycia oraz budowy obiektow

budowlanych przemystu naftowego i gazowniczego
Kategoria robot: - 45252000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy zaktadow
uzdatniania, oczyszczania oraz spalania odpadéw

Grupa rob6t - 45100000-8 —przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robot —45110000-1 - roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty
ziemne

Kategoria robét — 45111000-8 — roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidrkowych
i demontazowych przewidzianych do wykonania w ramach robot budowlanych, ktére zostang
wykonane w ramach kontraktu: ,Budowa i przebudowa Stacji Uzdatniania Wody wraz z
infrastrukturg techniczngi obudowami studni istniejacego ujecia wody w miejscowosci

Ujrzanéw gmina Siedlce”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu roboét
wymienionych w pkt.1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robot realizowanych w ramach rob6t rozbidrkowych obejmuije:
@ Roboty przygotowawcze:
- Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robét i obiektu- wg specyfikacji ST-01,
- Wykonanie dokumentacji fotograficznej stanu istniejgcego przez Wykonawce
- Zabezpieczenie lub usuniecie istniejacych urzadzenh technicznych uzbrojenia terenu
- Odtaczenie od rozbieranych obiektdw instalacji elektrycznej, wodociggowej i innych,
- Odciecie doptywu sciekéw do uzytkowanych obiektow i ewentualnie odpompowanie
pozostatych w obiekcie sciekow,
- Przewietrzenie zamknigtych komor,
- Zabezpieczenie w sposob oznakowany miejsca rozbidrek poprzez wykonanie tymczasowego
ogrodzenia,
- Zabezpieczenie przed uszkodzeniami urzadzen i budowli znajdujgcych sie w poblizu
rozbieranych obiektow,
- Badanie atmosfery wewnatrz komér na obecnos¢ gazu,
- Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego.
@ Roboty zasadnicze:
- Demontaz wyposazenia technologicznego.
- Rozbitrka elementéw budowlanych istniejacych obiektéw modernizowanych.
- Rozbidrka instalaciji
@ Roboty koncowe,
- Przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia,
- Zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki (poza ztomem),
- Przygotowanie ztomu do transportu normatywnego i ztozenie w miejscu wskazanym przez
Inzyniera,
- Wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
@ Przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Rozbiorki i demontaz wystgpig w obiektach:
budynek SUW
studnie ujeciowe

Przedsiewziecie obejmuje réwniez swoim zakresem odbudowe wszystkich nawierzchni
po robotach budowlanych zwigzanych realizacjg przedmiotowej inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz okresleniami podanymi w ST -00
~ymagania ogoélne” pkt. 1.3.

»Budowa i przebudowa Stacji Uzdatniania Wody wraz z infrastrukturg techniczng i
obudowami studni istniejgcego ujecia wody w miejscowosci Ujrzanéw gmina Siedlce”

PDF created with pdfFactory trial version www.pdffactory.com



http://www.pdffactory.com

Specyfikacje Techniczne
ST-02-1 Roboty rozbiérkowe i demontazowe

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Rob6t podano w ST - 00 ,Wymagania ogoélne" pkt.1.6.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos$¢é z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

Wykonawca jest wytworcg i posiadaczem odpadow.
Na Wykonawcy cigzg wszystkie obowigzki wynikajgce z ustawy z 27 kwietnia 2001r.
o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z p6zniejszymi zmianami.).
Wykonawca prac rozbiérkowych przed przystgpieniem do ich  realizacji przedstawi
Inzynierowi i uzgodni z nim harmonogram prac rozbiérkowych oraz przedstawi umowe
w zakresie odbioru materiatéw rozbiérkowych z odbiorcg, na czas trwania kontraktu.
Odpady przeznaczone do utylizacji Wykonawca moze kierowa¢ tylko na wysypiska,
ktére majg odpowiednie pozwolenia na tego rodzaju dziatalnosé, wydane przez Wojewode
lub Prezydenta Miasta
Przy realizacji rob6t, odpadami sg materialy pochodzace z rozbiérki (z wyjatkiem elementéw
stalowych, elementéw zeliwnych, materiatbw kamiennych i innych przeznaczonych
do powtérnego wbudowania lub do odzysku.
Wykonawca posegreguje materiat z rozbiérki zgodnie z Katalogiem Odpaddéw i podda
odzyskowi oraz wywiezie na odpowiednie sktadowisko przeznaczone do sktadowania tego
rodzaju odpadow.
Materialy z rozbiorki nawierzchni drogowych (nadajgce sie do powtdérnego wykorzystania)
powinny by¢ zdawane w miejsca wskazane przez uzytkownika tych drég.
Wykonawca dotgczy dowody zaswiadczajagce o zagospodarowaniu odpadéw zgodnie
z ustawg do dokumentéw odbioru czesciowego.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

Materiaty nie wystepuja.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 00.00. “Wymagania ogolne”.
Do wykonania rob6t rozbiérkowych i remontowych nalezy uzy¢ m.in. nastepujacego sprzetu:
@ miot udarowy

@ sprzet do robot recznych

@ nozyce mechaniczne

Sprzet nalezy przyjac¢ zgodnie ze specyfikacjg lub inny zatwierdzony przez Inzyniera

4., WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-00 ,, Wymagania ogoéine".

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczenstwa
zar6wno w obrebie pasa rob6t drogowych, jak i poza nim. Srodki transportowe poruszajace sie po
drogach poza pasem robo6t powinny spetniaé odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujacych pojazdy, w szczegoélnosci w odniesieniu do gabarytéw i obcigzenia na os.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obcigzajg Wykonawce. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie
moze by¢ podstawg roszczeh Wykonawcy dotyczacej dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.
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Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponowane jest uzycie m.in. takich s$rodkéw
transportu, jak:

samochaod skrzyniowy

ciggnik kotowy

przyczepa dtuzycowa

przyczepa skrzyniowa

[SENRNEN]

ol

. WYMAGANIA DOTYCZACE ZASAD WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogélne”.

Roboty rozbiorkowe obejmujg wszystkie pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktérych zostato to
przewidziane w dokumentacji projektowej lub wskazane przez Inzyniera. Roboty rozbiérkowe nalezy
wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob okreslony w dokumentaciji
projektowej lub przez Inzyniera. Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody
samowytadowcze i odwies¢ na miejsce uzgodnione umowg na sktadowiska Ilub miejsce wskazane
przez Uzytkownika ( dotyczy armatury i ztomu )

Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym sie odbywajg nalezy
ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace zagrozenia to:

@ podraznienia bton $luzowych

@ uszkodzenia gtowy

@ upadek z wysokosci

@ uszkodzenia rak i n6g

5.1.1. Czynnosci przed rozpoczeciem pracy

@ Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy odigczyé od rozbieranego obiektu sie¢
wodociggowg, gazowa, cieplng, elektryczng, kanalizacyjng i inng

przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadéw, narzedzi i odpadow
zaplanowac¢ kolejnos¢ wykonywania poszczegolnych czynnosci

przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.

zauwazone usterki i uchybienia zgtosié¢ natychmiast przetozonemu

sprawdzic:

- prawidtowos¢ przytgczenia urzadzen do sieci elektrycznej i sprezonego powietrza (czy

przewody nie sg przetarte, zatamane lub uszkodzone w inny sposaéb)

przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem
rozbiérki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania

Q8 VAN

Q

5.1.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy
NIE WOLNO:

@ recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajacej ustalone normy

@ obstugiwac urzgdzenia bez odpowiednich uprawnieh i przeszkolen

@ zdejmowacé ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

@ prowadzi¢ robét rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu
przez wiatr

@ prowadzi¢ robot rozbidrkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddéw sniegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace
nalezy bezwzglednie wstrzymac)

@ prowadzi¢ robot rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie

@ gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
czesciach obiektu

@ obala¢ scian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie

@ prowadzi¢ rozbidrki elementéw konstrukcyjnych jednoczesnie na kilku poziomach,

Roboty rozbiérkowe nalezy:
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@ prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,

@ prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrGcenia sie innego fragmentu konstrukcji

@ elementy Zelbetowe nalezy rozbijaé za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajgc zbrojenie
palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali

@ elementy konstrukcji stalowych nalezy przecinaé palnikiem acetylenowym,

@ znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami,

@ Przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac¢ zsuwnice pochyte lub rynny

zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.
Przy wykonywaniu rob6t rozbiorkowych nalezy:
uzywa¢ tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych
utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucac narzedzi stuzacych do rozbiorki
przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i maszyny
nalezy usung¢ poza strefe niebezpieczng
konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej
W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania rob6t wiekszych ilosci pytu, pracownikéw nalezy
zaopatrzy¢ w okulary ochronne.
W czasie trwania rob6t wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach.

Q8 V. 88 B

5.1.3. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

@ bezwzglednie nalezy udzielac pierwszej pomocy poszkodowanym

@ o problemach prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego

@ w razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac zrozumiatg
i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowsg

@ kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek

5.1.4. Organizacja robét

Wykonanie robét powinno by¢ jak okreslono w dokumentacji projektowej i specyfikacji, badz inne, o ile
zatwierdzone zostanie przez Inzyniera. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
wyburzeniowe i rozbiérkowe.

5.1.5. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robdét rozbiorkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

5.1.6. Rozbiorka urzadzen i instalacji.

Do rozbiorki urzadzen i instalacji elektrycznej, c.0., wodociggowej mozna przystapi¢ dopiero
po stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtgczone od sieci przez pracownikéw wtasciwych
instytucji oraz, ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiorki.

Demontaz instalacji powinni wykonywa¢ robotnicy odpowiednich specjalnosci. Rozbiérke nalezy
rozpoczg¢ od demontazu armatury, aparatdw, grzejnikdw, umywalek, misek klozetowych itp.,
a nastepnie przejs¢ do demontazu przewoddw. Rozbieranie instalacji elektrycznych rozpoczyna sie
rowniez od demontazu oprawek, wytacznikéw itp. , urzadzen instalacji elektrycznych, a nastepnie
zdejmuje przewody.

Rozbiérke urzadzeh do ponownego montazu wykona¢ ze szczegOllna ostroznoscig. Zaleca sie aby
demontaz i ponowny montaz byt wykonany przez autoryzowane serwisy producentéw. Nalezy
wszystkie elementy delikatne zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem na czas transportu i sktadowania
do czasu ponownego zamontowania.
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5.1.7. Rozbidrka stolarki budowlanej

Przed przystgpieniem do demontazu okien i drzwi nalezy ustali¢, ktére z nich nadajg sie do dalszego
wykorzystania; nalezy tez sprawdzi¢, czy wskutek osiadania lub uszkodzenia nadproza oscieznice
nie spetniajg funkcji podpory sciany. W takim przypadku wyjmuje sie je dopiero przy rozbiérce sciany.

5.1.8. Rozbiérka scian.

Sciany rozbiera sie recznie, zwalaniem za pomoca ciggnikéw, spychaczy lub wciggarek. W miare
mozliwosci zaleca sie stosowaé narzedzia pneumatyczne.

5.1.9. Rozbidrka fundamentéw i $cian zelbetowych

Przy pracach wyburzeniowych, szczegdlnie obiektow z duzg iloscig betonu zbrojonego, stosuje sie
nozyce do ciecia betonu i stali. Nozyce wyposazone sg w gtowice obrotowg pozwalajacq
na precyzyjne manewrowanie w czasie pracy. Szczeki nozyc wyposazone sg w wymienne noze
posiadajace trzy krawedzie tngce. Po zuzyciu jednej néz mozna obrdci¢ trzykrotnie, w krétkim czasie
przywracajac petng efektywnos$¢ urzadzenia. Urzadzenie to przystosowane jest do wspotpracy
w wysiegnikami koparek. Standardowo nozyce dostosowane sg do wspoétpracy z koparkami.
Rodzaj nozyc musi byé dostosowany do masy koparki.

5.2. Szczegotowe warunki wykonania robot

Gruz z rozbiorki oraz materiat nadajacy sie do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢ na miejsce
wskazane przez Inzyniera. Materiat z rozbiorki nie nadajacy sie do ponownego wbudowania nalezy
wywiez¢ na sktadowiska i zutylizowaé. Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego i ztozy¢
w miejscu wskazanym przez Uzytkownika.

5.2.1. Budynek SUW

Istniejacy budynek SUW jest parterowy przykryty stropodachem z ptyt kanatowych. Planuje sie
wykonac nastepujace roboty rozbidrkowe/demontazowe:
Wyburzenie istniejgcych $cian dziatowych lub ich czesci
Przemurowania scian zewnetrznych nosnych
Rozbiérka posadzek
Rozbiodrka kanatow technicznych i pozostatosci fundamentéw technologicznych
Rozbiérka faw fundamentowych ukrytych pod posadzkag
Rozbiorka istniejacych nadprozy w miejsce nowych projektowanych dla wigkszych otworéw
drzwiowych
Usuniecie istniejgcych warstw izolacyjnych, elementéw obrébek blacharskich dachu
Woyciecie otworéw technologicznych w dachu o $rednicy do f 160mm
demontaz istniejgcej stolarki okiennej i drzwiowe;j.

5.2.2. Instalacje

W ramach kontraktu nalezy wykona¢ demontaz instalacji wymienionych w specyfikacjach
szczegotowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne".
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU
ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
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llos¢ robdt rozbidrkowych dotyczacych catych obiektow, instalacii | urzadzen oblicza sie na podstawie wizualnej
oceny kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych.

Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z rozbiorkg elementow jest :

@ kpl rozbidrki budynku, czesciowej rozbidrki poszczegdlnych obiektdw na podstawie sprawdzenia
w terenie liczony jako komplet na obiekt

kpl — demontaz urzadzen wraz z osprzetem

kpl — demontaz instalacji liczony jako 1 komplet na obiekt.

szt — demontaz prefabrykatow wg rodzaju

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

(SRR

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robot podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

9. SPOSOBY ROZLICZENIA ROBOT, OKRESLENIE
PODSTAW PLATNOSCI

Ogolne zasady pfatnosci podajg ST-00 ,Wymagania ogoélne”. Pfatnos¢ nalezy przyjmowac
na podstawie jednostek obmiarowych podanych w pkt 7 zgodnie z obmiarem po odbiorze robét i
ocena jakosci robdt, w oparciu 0 wyniki pomiaréw.

Cena jednostkowa za 1 kpl rozbiorki obiektu budowlanego obejmuje:

przygotowanie i zabezpieczenie robot,

rozbiérka konstrukcji betonowych, zelbetowych, murowanych i dachowych,

demontaz stolarki budowlanej,

zmagazynowanie materiatow z rozbiérki na placu budowy lub odwiezienie na wskazane miejsce
sktadowania,

transport wewnetrzny materiatéw z rozbidrki i usuniecie ich na zewnatrz obiektow,

niezbedne rozdrabnianie, segregowanie, sortowanie i ukladanie materiatéw z rozbioérki,
sktadowanie na poboczu materiatéw z rozbiérki, oczyszczenie ich, segregowanie, pryzmowanie
lub uktadanie w stosy,

zatadunek i transport materiatow z rozbiorki i gruzu na miejsce sktadowania (wybrane przez
Wykonawce), wytadunek w miejscu sktadowania,

zabezpieczenie innych obiektow przed zniszczeniem (w miejscach zagrozenia),

koszty utylizacji skladowanego materiatu z rozbiérki,

utrzymywanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych,

wypetnienie miejsc po zlikwidowanych fundamentach gruntem piaszczystym,

wyréwnanie i uporzadkowanie terenu prowadzenia robot.

ena jednostkowa za 1 kpl demontazu urzadzen i instalacji obejmuije:
przygotowanie i zabezpieczenie robot,
demontaz instalacji i urzadzen,
zmagazynowanie urzadzen z rozbiérki na placu budowy lub odwiezienie na wskazane przez
Uzytkownika,
czyszczenie i zabezpieczenie urzadzen przeznaczonych do ponownego montazu,
transport wewnetrzny materiatéw z rozbidrki i usuniecie ich na zewnatrz obiektow,
koszty utylizacji sktadowanego materiatu z rozbidrki.

Q88 VRO \VAVVN. 8 Va8 \v.anN

10. PRZEPISY ZWIAZANE

@ PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

@ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogélnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogolne
przepisy bezpieczenhstwa i higieny pracy.
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Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych — Dz.U. nr 47 poz. 401
z 2003 r.

Prawo budowlane — Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

Ustawa o odpadach — Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z p6zn. zmianami

Dz.U.2006.75.527 (R) Lista rodzajéw odpaddw, ktore posiadacz odpadéw moze przekazywac
osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacymi przedsiebiorcami,

do wykorzystania na ich wtasne potrzeby. Zatacznik do rozporzadzenia Ministra Srodowiska

z dnia 28 maja 2002 r. (poz. 686)

@ Dz.U.2005.180.1495 (U) — Ustawa z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektrycznym

i elektronicznym
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